
浙江省科学技术奖公示信息表
提名奖项：科学技术进步奖

成果名称 智能高精度关节机器人性能校准关键技术研发及产业化

提名等级 三等奖

提名书

相关内容
详见下表附件。

主要完成人

陈章位，排名 1，正高，浙江谱麦科技有限公司；

张 翔，排名 2，中级，杭州电子科技大学；

祖洪飞，排名 3，特聘副教授，浙江理工大学；

贺惠农，排名 4，副高，杭州亿恒科技有限公司；

江加凯，排名 5，副高，浙江钱江机器人有限公司；

项 剑，排名 6，副高，浙江钱江机器人有限公司；

主要完成单位

1.浙江谱麦科技有限公司

2.杭州电子科技大学

3.浙江理工大学

4.杭州亿恒科技有限公司

5.浙江钱江机器人有限公司

提名单位 宁波市人民政府

提名意见

关节机器人是指面向工业制造领域的多关节机械手或多

自由度机器人，该成果针对关节机器人性能校准与精度提升的

难题，创新性地攻克了关节机器人性能刚度矩阵辨识与关节机

器人运动学参数校准等关键技术，研发了高精度关节机器人性

能校准的高端智能装备，尤其在 6自由度靶标结构创新与关节

机器人动力学参数校准技术方面有显著的进展和突破。该成果

的技术产品具有精度高、测量范围广、抗干扰能力强、可靠性

高等特点，取得发明专利 7件，实用新型专利 3件，计算机软

件著作权 6项，发表论文 8篇，出版专著 1部，产品性能达到

国内领先水平。该成果的成功产业化，有效打破了国内市场被

进口产品的垄断，用户反馈良好，具有显著的经济效益和社会

效益。

经审查，该项目符合申报要求，同意提名 2024年度省科

学技术进步奖三等奖。



附件 1：主要知识产权和标准规范目录

知识产权

（标准规

范）类别

知识产权（标准规范）

具体名称

国家

（地

区）

授权号

（标准规

范编号）

授权

（标准发

布）

日期

证书编号

（标准规

范批准发

布部门）

权利人（标准

规范起草单

位）

发明人（标准规范起

草人）

发明专利（标准

规范）有效状态

授权发明

专利

基于激光跟踪仪的工

业机器人DH参数标定

与零位标定方法

中国
ZL201610
669474.4

2018.12.1
4

第

3181340
号

浙江谱麦科

技有限公司
贺惠农,毛晨涛 有效

授权发明

专利

工业串联机器人的关

节传动比误差校准方

法

中国
ZL201910
366033.0

2020.9.25
第

4005559
号

浙江谱麦科

技有限公司
陈章位,贺惠农,张翔 有效

授权发明

专利

工业串联机器人关节

刚度系数辨识方法
中国

ZL201910
366001.0

2020.8.21
第

3948282
号

浙江谱麦科

技有限公司
陈章位,贺惠农,张翔 有效

授权发明

专利

一种对工业机械臂空

间判断定位校正装置
中国

ZL202210
829304.3

2025.6.27
第

8027583
号

杭州电子科

技大学
张翔,张怀相 有效

授权发明

专利

一种工业机器人故障

诊断方法及系统
中国

ZL202210
283311.8

2023.7.21
第

6157151
号

浙江钱江机

器人有限公

司

项剑,李文涛,陈丹,谢
成龙,张远志,蒋安康

有效



授权发明

专利

一种基于自动跟踪提

高白光干涉采样速率

的装置和方法

中国
ZL202210
553499.3

2025.08.2
9

第

8206147
号

浙江理工大

学;浙江大学;
南通市计量

检定测试所

祖洪飞;陈骏;陈章位;
丁斌;何飞飞

有效

软件著作

权

工业机器人刚度检测

和校准软件 V1.0
中国

2019SR04
36346

2019.5.7
第

3857103
号

浙江谱麦科

技有限公司
/ 有效

软件著作

权

工业通用六轴机器人

校准软件 V1.0
中国

2019SR04
51982

2019.5.10
第

3872739
号

浙江谱麦科

技有限公司
/ 有效



附件 2： 代表性论文（专著）目录

作 者 论文（专著）名称/刊物
年卷

页码

发表

时间

（年、月）

祖洪飞//陈章位//樊
开夫//张翔

《工业机器人性能测试技

术》浙江大学出版社

ISBN号：

9787308195188 2019-09

祖洪飞;陈章位;毛
晨涛;陈广初;李杰

基于极小极大算法的双臂

机器人精度提升方法/振动

与冲击

振动与冲击

2022 ,41 (02)
312-320

2022-01

https://kns.cnki.net/kcms2/author/detail?v=d7HKHDfP4kfODJz5iepKE1tMbcUKO5A-M_ZglsFYzEdIs7BAYlwOfiKAYZynRw1irQ12pLnfuJl0E2-r038TaHMlylfk7gAqyVk2D6Yah_9tHsVgevfG6qvxvBZHqFPn&uniplatform=NZKPT&language=CHS
https://kns.cnki.net/kcms2/author/detail?v=d7HKHDfP4kfODJz5iepKE1tMbcUKO5A-Bw3HOF2cthtTqSS0OnBU-jatxhmf-X9xGuYnJwB3SdntR5alifA-qWq3w6A5ZHXsFk74wTOEN1iTNDrePQyPSwuM3aA5zwko&uniplatform=NZKPT&language=CHS
https://kns.cnki.net/kcms2/author/detail?v=d7HKHDfP4kfODJz5iepKE1tMbcUKO5A-eTKW4_eGGI65Z55hSr8U-TXHQyrso_f9zMHNkLxrz-O99tS6ucoT6a89SmFp733zb2nH6sjewQdT37ZvQUOOj4hBNAI68Lj6&uniplatform=NZKPT&language=CHS
https://kns.cnki.net/kcms2/author/detail?v=d7HKHDfP4kfODJz5iepKE1tMbcUKO5A-eTKW4_eGGI65Z55hSr8U-TXHQyrso_f9zMHNkLxrz-O99tS6ucoT6a89SmFp733zb2nH6sjewQdT37ZvQUOOj4hBNAI68Lj6&uniplatform=NZKPT&language=CHS
https://kns.cnki.net/kcms2/author/detail?v=d7HKHDfP4kfODJz5iepKE1tMbcUKO5A-WFIlnHihoe1ByfwsAmYKj4JO59NuAkrXk45QkX_EP-W4mGCvpMoGQoK98_0LgG-mDRu3h7IsCDQsSq-ekRYBLtORf5iBiGRB&uniplatform=NZKPT&language=CHS
https://kns.cnki.net/kcms2/author/detail?v=d7HKHDfP4kfODJz5iepKE1tMbcUKO5A-0w8O5jOcu68SK8ANPKzMTQzohum98KOtqcRcU-k-qvEoiZMcApOYnoZa-Uo-KW291NirY9HrLQu7jCVTkAw_-w==&uniplatform=NZKPT&language=CHS
https://navi.cnki.net/knavi/detail?p=Fl4XKaCZWeNY1jH28h_NnnH_S34Ck0rBPpwIzUrxOKZ1aDjdPU_pMdYOvlr_MFn66p_mURRC43e-MQ_gbB4xzYyqqcyKX2GTj0RSn1DrFOA=&uniplatform=NZKPT
https://navi.cnki.net/knavi/detail?p=Fl4XKaCZWeNY1jH28h_NnnH_S34Ck0rBPpwIzUrxOKZ1aDjdPU_pMdYOvlr_MFn66p_mURRC43e-MQ_gbB4xzYyqqcyKX2GTj0RSn1DrFOA=&uniplatform=NZKPT
https://navi.cnki.net/knavi/detail?p=Fl4XKaCZWeNuBJJpHS0jXx7MdAjScWOPC3or4YHnu-EI1YlMp9DbjyDMrV5voN2pCn2Fg1qQ1ikPAnd5qE-6lkimDLWtQ-ueG9N9IMWrigU=&uniplatform=NZKPT
https://navi.cnki.net/knavi/detail?p=Fl4XKaCZWeNuBJJpHS0jXx7MdAjScWOPC3or4YHnu-EI1YlMp9DbjyDMrV5voN2pCn2Fg1qQ1ikPAnd5qE-6lkimDLWtQ-ueG9N9IMWrigU=&uniplatform=NZKPT
https://navi.cnki.net/knavi/detail?p=Fl4XKaCZWeNuBJJpHS0jXx7MdAjScWOPnXy7vklH9InWiwoNSMVQIKte_crHERvTnTQxHkw9EULKHdrx8d5hmcrpu6NsmabLRDeKXhnuD6hVSX6BbUbe-o_ELbyBQfgW&uniplatform=NZKPT

